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1.0 WSTEP
1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania
dotyczace wykonania i odbioru rob6t remontowo — naprawczych na obiekcie wcho-
dzacych w ustalony zakres konstrukcyjny.

1.2 Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zleceniu i realizacji robét wymienionych w pkt. 1.1

1.3 Zakres robét objetych SST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajace i
majace na celu wykonanie robot remontowo - naprawczych wymienionych w
ponizszych podpunktach, na ww obiekcie przetargowym.

1.3.1 Rozbiodrka fragmentéw konstrukcji dachowe;j
1.3.2 Rozbidérka prowizorycznych zaslepien otworéw drzwiowych

1.4 Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi nor-
mami, przepisami i okresleniami podanymi w ST.01.00.

1.5 Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z
dokumentacjg projektowg i poleceniami Inzyniera. Ogdélne wymagania
dotyczace robét podano w ST.01.00.

2.0 MATERIALY

2.1 Ogolne wymagania dotyczace materiatow

Ogodlne wymagania dotyczace materiatéw ich pozyskiwania i sktadowania podano w
ST.01.00

2.2 Materiaty pomocnicze

2.2.1 Deskowania i stemple
Deskowania i zwigzane z nimi rusztowania powinny w czasie ich uzytkowania zapew-
ni¢ sztywnos¢, niezmiennos$c¢ i bezpieczenstwo wykonywanych robaét.

2.2.2 Pomosty i bariery ochronne
2.2.3 Tymczasowe odgrodzenie terenu objetego robotami rozbiérkowymi.

3.0 SPRZET

3.1 Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST.01.00

3.2 Sprzet do wykonania robét

Narzedzia pneumatyczne, swidry, kilofy, oskardy, dragi stalowe, kliny, mtoty, topaty,
szufle, przecinaki, pochylnie lub zsypy (rynny).




4.0 TRANSPORT

4.1 Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST.01.00

4.2 Transport materiatéw
Materiaty rozbiorkowe powinny by¢ wywozone srodkami transportu dostosowanymi
do przewozu materiatu rozbidrkowego do miejsc wyznaczonych do tego celu.

5.0 WYKONYWANIE ROBOT

5.1 Ogdélne zasady wykonywania roboét

Ogodlne zasady wykonywania robét podanow ST.01.00
5.2 Zasady wykonywania robét

Wykonanie robét obejmuje nastepujace fazy:

Zabezpieczenie dotyczagce BHP (ogrodzenie i oznakowanie terenu niezbednego do
prowadzenia roboét rozbidrkowych, znaki i napisy ostrzegawcze).

Przygotowanie placu sktadowego dla materiatéw budowlanych.

Rozbiérka fragmentow drewnianej konstrukcji dachu

Rozbidrka prowizorycznych obudoéw ( zaslepien ) otworéw drzwiowych wewnetrznych z
ptyt gips.- karton na konstrukgciji stalowej - zaznaczonych do rozbiérki w projekcie
architektonicznym.

6.0 KONTROLA JAKOSCI

6.1 Ogdlne zasady kontroli jakosci robét

Ogodlne zasady kontroli jakosci robét podano w ST.01.00

7.0 OBMIAR ROBOT

7.1 Ogélne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST.01.00
7.2 Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg robdt jest m*i (lub) m?.
llos¢ robdt okresla sie na podstawie projektu z uwzglednieniem zmian
zaaprobowanych przez Inzyniera i sprawdzonych w naturze.

. .
8.1 Ogdlne zasady odbioru robot

Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST.01.00
8.2 Odbiér robot

Odbidr robot rozbidrkowych powinien by¢ dokonywany zgodnie z wyzej podanymi
wymaganiami (pkt.5 i 6)
Podstawg odbioru powinna by¢:
- petna dokumentacja robocza obiektu,
- dziennik budowy.
- zaswiadczenia lub protokoty odbioru materiatéw z odzysku na placu budowy,
- sporzgdzenie protokotu koncowego zawierajgcego:
- wyniki kontroli stanu elementéw konstrukcyjnych obiektu pozostatych po
robotach rozbiérkowych




- wyszczegdlnienie uszkodzonych elementéw konstrukcyjnych
- terminy i sposoby usuniecia uszkodzen

9.0 PODSTAWA PLATNOSCI

9.1 Ogédlne zasady podstawy ptatnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST.01.00

9.2 Podstawa ptatnosci

Ptaci sie za ustalong ilos¢ m* i (lub) m? wg ceny jednostkowe;.
Cena jednostki obmiarowej ustalana wg warunkoéw przetargowych.

10.0 PRZEPISY ZWIAZANE

10.1

10.3

10.4

Prawo budowlane na dzieh 1 stycznia 1995r z pdzniejszymi uzupetnieniami.

10.2 Roboty bedg wykonywane w sposob bezpieczny, sciSle w zgodzie z  Pol-
skimi Normami (PN) i przepisami obowigzujgcymi w Polsce.

Roboty bedg wykonywane w sposob bezpieczny, scisle w zgodzie z Polskimi Nor-
mami (PN) i przepisami obowigzujacymi w Polsce.

Specyfikacje Techniczne w réznych miejscach powotujg sie na Normy, przepisy
branzowe, instrukcje. Nalezy je traktowac jako integralng czes¢ i nalezy je czytac
tacznie z Rysunkami i Specyfikacjami, jak gdyby tam one wystepowaty. Uwaza sie,
ze Wykonawca jest w petni zaznajomiony z ich zawartoscig i wymaganiami.
Zastosowanie beda miaty ostatnie wydania Polskich Norm (datowane nie pdzniej
niz 30 dni przed datg skfadania ofert) o ile nie postanowiono inaczej.

Gdziekolwiek wystepuja odwotania do Polskich Norm, dopuszczalne jest
stosowanie odpowiednich norm Unii Europejskiej w zakresie przyjetym przez pol-
skie prawodawstwo.
Podczas wykonywania robét nalezy zachowacé przepisy zgodnie z:
Rozporzadzeniem Ministra Budownictwa i Przemystu Materiatow Budowlanych z
dn. 28 marca 1972 w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy przy wykonywaniu
robot budowlano — montazowych i rozbiérkowych (Dz. U. nr 13 poz. 93
Rozporzadzeniem Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 1 grudnia 1998 r. w
sprawie wprowadzenia obowigzku stosowania niektorych Polskich Norm
dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz. U. Nr 98.148.974 z dn. 10
grudnia 1998 r.) ktére nakazuje obowigzek przestrzegania bezpieczenstwa pracy
wg nizej wymienionych Polskich Norm:
PN-N-01307: 1994 Hatas. Dopuszczalne wartosci hatasu w $srodowisku pracy.
Wymagania dotyczace pomiarow. —tylko wg p. 2.3.
PN-77/C-94136 Obuwie ochronne gumowe. Kalosze i potbuty elektroizolacyjne.
PN-92/P-84684 Odziez robocza. Kombinezony
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1.0 WSTEP
1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania
dotyczace wykonania i odbioru konstrukcji monolitycznych, betonowych i zelbetowych.

1.2 Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zleceniu i realizacji robét wymienionych w pkt. 1.1

1.3 Zakres robét objetych SST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosdci umozliwiajace i
majgce na celu wykonanie robot betonowych i zelbetowych w obiekcie przetargowym.

Ptyta zelbetowa wylewana na mokro z betonu B20, zbrojona pretami ze stali 34GS.
Piyta grubosci 15cm wylana na ptycie szalunkowej.

1.4 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi nor-
mami, przepisami i okresleniami podanymi w ST.01.00.

1.5 Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnosc¢ z
dokumentacjg projektowa i poleceniami Inzyniera. Ogodlne wymagania
dotyczace robét podano w ST.01.00.

2.0 MATERIALY

2.1 Ogdlne wymagania dotyczace materiatow

Ogdélne wymagania dotyczace materiatéw ich pozyskiwania i sktadowania podano w
ST.01.0

2.2 Materiaty

2.2.1 Woda [ PN-EN 1008:2004] - normy zwigzane PN-75/C-04630.

Do przygotowania masy betonowej stosowaé mozna kazdg wode zdatng do picia z
wyjatkiem waod mineralnych, ze studni, z rzeki lub jeziora o ile nie zawierajg
zwigzkdw siarkowych, kwasowych czy zasadowych. Niedozwolone jest uzycie
wod Sciekowych, kanalizacyjnych, bagiennych oraz wdd zawierajgcych tluszcze
organiczne, oleje i mut.

2.2.2 Piasek [ PN-79/B-06711 ]
Piasek powinien spetnia¢ wymagania obowigzujgcej normy przedmiotowej, a w
szczegolnosci:
- nie zawiera¢ domieszek organicznych
- posiadac frakcje o roznych wymiarach, a mianowicie: piasek drobnoziarnisty 0.25+0.5
mm, piasek srednioziarnisty 0.5+1.0 mm, piasek gruboziarnisty 1.0+2.0 mm.

2.2.3 Kruszywo mineralne do betonéw [ PN-86/B-06712 ]
Kruszywo powinien spetniaé wymagania obowigzujacej normy przedmiotowej, a w
szczegolnosci:
- nie zawiera¢ domieszek organicznych i pylastych
- posiada¢ frakcje przechodzace przez sito o oczkach kwadratowych 32 mm. W
zaleznosci od rodzaju elementu wymiar najwiekszego ziarna kruszywa powinien by¢
mniejszy od 1/3 najmniejszego wymiaru przekroju poprzecznego oraz




od % odlegtosci w Swietle miedzy pretami lezgcymi w jednej ptaszczyznie prostopadtej
do kierunku betonowania. Zalecane graniczne krzywe uziarnienia kruszywa do betonu
taczne dla frakcji kruszywa 0+16 mm, 0+32 mm i 0+63 mm podano wg PN-88/B-06250.

2.2.4 Cement portlandzki [PN-EN 197-1 CEM | 32,5R]
Cement powinien spetnia¢ wymagania obowigzujacej normy przedmiotowej, a w
szczegolnosci:
- nie nalezy stosowa¢ cementu murarskiego
- w okresie obnizonych temperatur (ponizej +5°C) cementu hutniczego.

2.2.5 Stal zbrojeniowa [ PN-82/H-93215 ]
Walcowka i prety do zbrojenia betonu, klasy A-0 i A-l, A-Il, A-111'i A-IlIN
Stal powinna spetnia¢ wymagania obowigzujgcej normy przedmiotowe;j.

2.3 Materiaty pomocnicze

2.3.1 Deskowania
Deskowania i zwigzane z nimi rusztowania powinny w czasie ich uzytkowania zapew-
ni¢ sztywnos¢, niezmiennosc¢ i bezpieczenstwo wykonywanych w nich elementéw kon-
strukcji monolitycznych.  Dla belek i podciaggéw o rozpietosci powyzej 3.0 m
deskowania powinny by¢é wykonane z odwrotng strzatkg roboczg w stosunku do kierun-
ku ugiecia deskowania. Wielko$¢ odwrotnej strzatki ugiecia nie moze by¢ mniejsza od
maksymalnego przewidzianego ugiecia elementu przy obcigzeniu catkowitym.

2.3.2 Rusztowania
Rusztowania ramowe ( np. typ ,warszawskie”) nalezy montowac¢ zgodnie z dokumen-
tacjg techniczng producenta. Montaz i rozbiérke rusztowania mozna powierzy¢ tylko
osobom, ktore przeszty szkolenie w tym zakresie. Montaz powinien odbywa¢ sie pod
nadzorem uprawnionej osoby. Odbioér ustawionego rusztowania powinien by¢
dokonany przez osobe do tego uprawniong i potwierdzony wpisem do dziennika budo-
wy.

3.0 SPRZET
3.1 Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST.01.00
3.2 Sprzet do wykonania roboét

Betoniarka bebnowa, sito do kruszywa, topaty; szpadle; dragi stalowe; mitotki;
mioty, Kkliny; taczki, wozki dwukotowe (tzw. ,japonki”), stdt zbrojarski, prosciarka,
gietarka, nozyce do ciecia pretow — reczne i mechaniczne.

4.0 TRANSPORT
4.1 Ogo6lne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST.01.00
4.2 Transport materiatéw

Materiaty powinny by¢ dostarczane srodkami transportu przystosowanymi do
przewozu wyszczegolnionych materiatow.

5.0 WYKONYWANIE ROBOT
5.1 Ogdblne zasady wykonywania robét

Ogodlne zasady wykonywania robét podano w ST.01.00




5.2 Zasady wykonywania robét

Wykonanie robét obejmuje nastepujace fazy:
Ustawienie rusztowan — tam gdzie to niezbedne, zgodnie z wymogami bhp
1. Wykonanie deskowan i form.
Sprawdzenie deskowan i form oraz przygotowanie ich do betonowania.
Sprawdzenie wykonanego zbrojenia w szalunkach.
Transport masy betonowe;j.
Uktadanie masy betonowej w deskowaniu.
Zageszczanie masy betonowej — uzasadnione technologig wykonania.
Przerwy w betonowaniu — uzasadnione technologig lub organizacjg robot
[ PN-63/B-06251 ].
. Pielegnacja betonu.
9. Rozbiérka deskowan i rusztowan.

6.0 KONTROLA JAKOSCI

6.1 Ogdlne zasady kontroli jakosci robot

NoOORWN

Ogolne zasady kontroli jako$ci robo6t podano w ST.01.00

6.2 Kontrola jakosci

Kontrola jakosci wykonanych robot obejmuje ocene:

- Odbiér utozonego w szalunkach zbrojenia przed betonowaniem i potwierdzenia

przez Inspektora Nadzoru wpisem w Dz. Budowy o zgodnosci z projektem.

- Prawidtowosci potozenia budowli lub jej czesci w planie

- Prawidtowosci cech geometrycznych wykonanych konstrukgciji lub jej elementow.

- Jakosci betonu pod wzgledem jego zageszczenia, jednolitosci struktury, widocznych
wad i uszkodzen (np. raki, rysy). taczna powierzchnia ew. rakéw i rys nie
powinna by¢ wigksza niz 5% catkowitej powierzchni danego elementu, a w kon-
strukcjach cienkosciennych nie wiecej niz 1%; lokalne raki nie powinny obej-
mowac wiecej niz 5% przekroju danego elementu.

- Otuliny betonowej zbrojenia — min. 2cm.

Zgodnosci odchytek wymiardow i potozenia konstrukcji betonowych i zelbetowych z
dopuszczalnymi wg. obowigzujacej NP.

7.0 OBMIAR ROBOT

7.1 Ogdlne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST.01.00

7.2 Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg robdt sg m*im?
llod¢ robot okresla sie na podstawie projektu z uwzglednieniem
obmiaréw zaaprobowanych przez Inzyniera i sprawdzonych w naturze.

. .
8.1 Ogdlne zasady odbioru robét
Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST.01.00

8.2 Odbior roboét

Do odbioru koncowego roboét betonowych i zelbetowych kierownik budowy
obowigzany jest przedstawié:
- rysunki konstrukcyjne fgcznie z ewentualnymi naniesionymi na nie zmianami
dokonywanymi podczas wykonania budowy,
- dziennik budowy,
- protokoty (lub i ) atesty betonu z wezta betoniarki i wyniki ich badan wytrzymato-
Sciowych zgodnie z normami PN-EN 12350 i PN-EN 12390




- atesty dostarczonych materiatéw ( w szczegdlnosci cementu) zgodnie z normg
PN-EN 197-1 CEM | 32,5R
protokoty badan materiatu,
- ewentualne wyniki prébnych obcigzen konstrukciji,
- protokoty z odbioréw miedzyoperacyjnych (np. odbioru deskowania, zbrojenia,
rusztowania itp.)

9.0 PODSTAWA PLATNOSCIL
9.1 Ogodlne zasady podstawy ptatnosci

Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST.01.00
9.2 Podstawa ptatnosci

Placi sie za ustalong ilo§¢ m® (lub i) m? wg ceny jednostkowe;.
Cena jednostki obmiarowej ustalana wg warunkéw przetargowych.

10.0 PRZEPISY ZWIAZANE

10.1 Prawo budowlane na dzien 1 stycznia 1995r z pdZniejszymi uzupetnieniami.

10.2 Roboty bedg wykonywane w sposob bezpieczny, Scisle w zgodzie z Polskimi

10.3

10.4

10.5

Normami (PN) i przepisami obowigzujgcymi w Polsce.
Roboty bedg wykonywane w sposob bezpieczny, scisle w zgodzie z Polskimi Nor-
mami (PN) i przepisami obowigzujagcymi w Polsce.

Specyfikacje Techniczne w réznych miejscach powotujg sie na Normy, przepisy
branzowe, instrukcje. Nalezy je traktowac jako integralng czes¢ i nalezy je czytac
tacznie z Rysunkami i Specyfikacjami, jak gdyby tam one wystepowaty. Uwaza sie,
ze Wykonawca jest w petni zaznajomiony z ich zawartoscig i wymaganiami.
Zastosowanie bedg miaty ostatnie wydania Polskich Norm (datowane nie pdzniej
niz 30 dni przed datg skfadania ofert) o ile nie postanowiono inaczej.

Gdziekolwiek wystepuja odwotania do Polskich Norm, dopuszczalne jest
stosowanie odpowiednich norm Unii Europejskiej w zakresie przyjetym przez pol-
skie prawodawstwo.
Podczas wykonywania robot nalezy zachowac przepisy zgodnie z:
Rozporzadzeniem Ministra Budownictwa i Przemystu Materiatobw Budowlanych z
dn. 28 marca 1972 w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy przy wykonywaniu
robét budowlano — montazowych i rozbiorkowych (Dz. U. nr 13 poz. 93
Rozporzadzeniem Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 1 grudnia 1998 r. w
sprawie wprowadzenia obowigzku stosowania niektérych Polskich Norm
dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz. U. Nr 98.148.974 z dn. 10
grudnia 1998 r.) ktére nakazuje obowigzek przestrzegania bezpieczehstwa pracy
wg nizej wymienionych Polskich Norm:
PN-92/P-84684 Odziez robocza. Kombinezony

PN-63/B-06251,Roboty betonowe i zelbetowe. Wymagania techniczne”.
PN-EN 12620:2004 ,Kruszywa do betonu”.
PN-EN 13139:2003 ,Kruszywa do zaprawy”.
PN-EN 1008:2004 ,Woda technologiczna”
PN-79/B-06711 ,,Piasek do zapraw”
PN-86/B-06712 ,,Kruszywo mineralne do betonow

PN-EN 197-1 CEM I 32,5R ,Cement portlandzki”
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1.0 WSTEP
1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegodtowej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania
dotyczace wykonania i odbioru konstrukcji murowanych wraz z nadprozami.

1.2 Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zleceniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1

1.3 Zakres robét objetych SST
Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajace i
majace na celu wykonanie rob6t murowanych w obiekcie przetargowym.

Sciany wewnetrzne murowane z cegly ceramicznej petnej na zaprawie cementowo —
wapiennej Rz=1.5 MPa

1.4 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi nor-
mami, przepisami i okresleniami podanymi w ST.01.00.

1.5 Ogdélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z
dokumentacjg projektowg i poleceniami Inzyniera. Ogo6lne wymagania
dotyczgce roboét podano w ST.01.00.

2.0 MATERIALY

2.1 Ogdélne wymagania dotyczace materiatéw

Ogodlne wymagania dotyczace materiatéw ich pozyskiwania i sktadowania podano w
ST.01.00

2.2 Materiaty

2.2.1 Woda [ PN-EN 1008:2004] - normy zwigzane PN-75/C-04630
Do przygotowania masy betonowej stosowa¢ mozna kazdg wode zdatng do  picia
z wyjatkiem wod mineralnych, ze studni, z rzeki lub jeziora o ile nie zawierajg
zwigzkdw siarkowych, kwasowych czy zasadowych. Niedozwolone jest uzycie
waéd sciekowych, kanalizacyjnych, bagiennych oraz wéd zawierajacych
ttuszcze organiczne, oleje i mut.
- normy zwigzane PN-75/C-04630.

2.2.2 Piasek [ PN-79/B-06711 ]
Piasek powinien spetnia¢ wymagania obowigzujgcej normy przedmiotowej, a w
szczegolnosci:
- nie zawiera¢ domieszek organicznych
- posiada¢ frakcje o réznych wymiarach: piasek drobnoziarnisty 0.25+0.5mm,
piasek srednioziarnisty 0.5+1.0 mm, piasek gruboziarnisty 1.0+2.0 mm.

2.2.3 Kruszywo mineralne do betonéw [ PN-86/B-06712 ]
Kruszywo powinien spetnia¢ wymagania obowigzujgcej normy przedmiotowej, a w
szczegolnosci:
- nie zawiera¢ domieszek organicznych i pylastych

— posiada¢ frakcje przechodzace przez sito o oczkach kwadratowych 32 mm.
W zaleznosci od rodzaju elementu wymiar najwiekszego ziarna kruszywa
powinien by¢ mniejszy od 1/3 najmniejszego wymiaru przekroju poprzecznego
oraz od % odlegtosci w Swietle miedzy pretami lezacymi w jednej ptaszczyznie




prostopadtej do kierunku betonowania. Zalecane graniczne krzywe uziarnienia
kruszywa do betonu taczne dla frakcji kruszywa 0+16 mm, 0+32 mm i
0+63 mm podano wg PN-88/B-06250.

2.2.4 Cement portlandzki [ PN-EN-197-1 CEM | 32,5R]
Cement powinien spetnia¢ wymagania obowigzujgcej normy przedmiotowej, a w
szczegolnosci:
- nie nalezy stosowac cementu murarskiego
- w okresie obnizonych temperatur (ponizej +5°C) cementu hutniczego.
- normy zwigzane PN-88/B-3001; PN-80/B-04300; PN-73/B-04302.

2.2.5 Cegta petna wypalana z gliny — [ PN-75/B-12001]
Cegta min. kl.100 powinna spetnia¢ wymagania obowigzujacej normy
przedmiotowe;j

2.2.8 Zaprawy cementowe; [PN-65/B-14504]; zaprawa cem.-wap.
[PN-65/B-14503].
Zaprawa cementowa marki 5.0 MPa w proporcji cement : piasek = 1:3.5
Zaprawa cem.-wap. Marki 3.0 w proporcji cement : wapno suchogaszone: piasek
= 1.5:1:8

2.2.9 Wapno [PN-90/B-30020]
Wapno powinno spetniaé wymagania obowigzujgcej normy przedmiotowej, a w
szczegolnosci: nie nalezy stosowac¢ wapna zbrylonego.

2.3 Materiaty pomocnicze

2.3.1 Deskowania
Deskowania i zwigzane z nimi rusztowania powinny w czasie ich uzytkowania
zapewni¢ sztywnos¢, niezmiennos¢ i bezpieczenstwo wykonywanych w nich
elementéw konstrukcji monolitycznych (faw fundamentowych, podciagéw i tp). Dla
belek i podciagdéw o rozpietosci powyzej 3.0 m deskowania powinny by¢ wykonane
z odwrotng strzatkg roboczg w stosunku do kierunku ugiecia deskowania. Wielkosé
odwrotnej strzatki ugiecia nie moze by¢ mniejsza od maksymalnego
przewidzia nego ugiecia elementu przy obcigzeniu catkowitym.

2.3.2 Rusztowania
Rusztowania ramowe ( np. typ ,warszawskie”) nalezy montowa¢ zgodnie z
dokumentacjg techniczng producenta. Montaz i rozbiérke rusztowania mozna
powierzy¢ tylko osobom, ktére przeszly szkolenie w tym zakresie. Montaz powinien
odbywa¢ sie pod nadzorem uprawnionej osoby. Odbiér ustawionego rusztowania
powinien by¢ dokonany przez osobe do tego uprawniong i potwierdzony wpisem do
dziennika budowy.

3.0 SPRZET

3.1 Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogélne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST.01.0

3.2 Sprzet do wykonania roboét

Betoniarka bebnowa, sito do kruszywa, fopaty, szpadle, dragi stalowe, mtotki murar-
skie, kliny, taczki, wézki dwukotowe (tzw. ,japonki”), nozyce do ciecia pretow — reczne
i mechaniczne, kastry na zaprawe, warstwopiony, kielnie, szpachle, poziomice,
katowniki murarskie, bloczki.




4.0 TRANSPORT

4.1 Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczgce transportu podano w ST.01.00
4.2 Transport materiatéw

Materiaty powinny byé dostarczane srodkami transportu przystosowanymi do
przewozu wyszczegolnionych materiatow.

5.0 WYKONYWANIE ROBOT

5.1 Ogodlne zasady wykonywania robot
Ogodlne zasady wykonywania robét podano w ST.01.00

5.2 Zasady wykonywania robét

Wykonanie robét obejmuje nastepujace fazy:
1. Ustawienie rusztowan — tam gdzie to niezbedne, zgodnie z wymogami bhp

2. Przygotowanie zaprawy.
- uzycie zaprawy cementowej max 3 godziny od jej urobienia, zaprawy cem.-wap.
max.5 godzin od jej urobienia. W filarach niedopuszczalne jest stosowanie cegiet
potéwkowych. Cegty rozbiérkowe muszag by¢ oczyszczone ze starej zaprawy. Kazda
Sciana powinna by¢ wykonana z materiatu z bloczkow betonowych, cegty lub blocz-
kéw gazobetonowych jednego wymiaru i jednej klasy.

3. Murowanie z cegiet z przestrzeganiem prawidtowych wigzan, wnek instalacyjnych,
otworow okiennych i drzwiowych.
- ilos¢ cegiet potowek nie powinna przekroczy¢ 15% catej ilosci uzytej cegty.
Mur wykonac¢ warstwami do pionu i sznura z zachowaniem prawidtowego
wigzania, grubosci spoin i odsadzek, uskokéw i otworow.
— przestrzegac¢ prawidtowego wigzania z zachowaniem zasady mijania sie spoin w
dwoch kolejnych  warstwach muru co najmniej o 6 cm
- powierzchnie cegiet zwilzyé wodg (zwtaszcza w okresie letnim) przed natozeniem
zaprawy (dla unikniecia odciggania wody z zaprawy)
- warstwy Scian z cegty ceramicznej wykonywaé na zaprawie cem.-wap. Rz=2,0M
- Pawznoszac je rGwnomiernie na catej dtugosci
- zaprawy uktadac rownomiernie w warstwie o grubosci ok. 12 mm
Sciany podtuzne i poprzeczne wykonywac rownoczesénie, z odpowiednim ich
przewigzaniem.

6.0 KONTROLA JAKOSCI

6.1 Ogodlne zasady kontroli jakosci robét

Ogdlne zasady kontroli jakosci robét podano w ST.01.00

6.2 Kontrola jakosci

Kontrola jako$ci wykonanych robot obejmuje ocene:
6.2.1 Prawidtowosci cech geometrycznych wykonanych konstrukcji lub jej elementéw.

1. Zwichrowania i skrzywienia powierzchni murow,
Odchylenia od pionu powierzchni i krawedzi muru

3. Odchylenia od kierunku poziomego gornej powierzchni kazdej warstwy
Prawidtowosci cech geometrycznych wykonanych konstrukgji lub jej elemen-
tow.




Jw. lecz ostatniej warstwy muru
Odchylenia przecinajacych sie powierzchni od kata przewidzianego w projekcie
Odchylenia wymiaréw otworéw w Swietle osciezy

Otuliny betonowej stali — zgodnej z wytycznymi projektu konstrukcyjnego.

© N o g &

Dopuszczalne odchytki wymiaréw dla murow

Dopuszczalne odchyiki dla muréw z cegiet

Rodzaj odchytek

Y4 blocz-
Mury spoino- | Z gazo- | kow betono-
wane betonu wych

Zwichrowania i skrzywienia powierzchni
murow:

na diugosci 1m 3 4 4
na catej powierzchni $ciany pomiesz-
czenia 10 - -

odchylenia od pionu powierzchni i
krawedzi:

na wysokosci 1m 3 3 6
na wysokosci 1 kondygnacji 6 6 10

odchylenia od kierunku poziomego gor-
nej powierzchni kazdej warstwy:

na dtugosci 1m 1 2 3
na catej dlugosci budynku 15 30 40

odchylenia od kierunku poziomego gor-
nej powierzchni ostatniej warstwy:

na dtugosci 1m 1 - 3
na catej dlugosci budynku 10 - 30

Odchylenia przecinajacych sie
powierzchni od kata przewidzianego w
projekcie

na dtugosci 1m 3 10 10
na catej dlugosci sciany - 30 -

Odchylenia wymiaréw otworéw w Swietle
osciezy dla otworéw o wymiarach:

do 100cm - szeroko$é/wysokosc +6, -3/+15, -10
powyzej 100cm — szeroko$é/wysokose +10,-5/+15,-10 +/-10 +/-10
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7.0 OBMIAR ROBOT

7.1 Ogdlne zasady obmiaru robét
Ogélne zasady obmiaru robét podano w ST.01.00

7.2 Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowa robot jest m? (i, lub) 1m pilastrow.
lloS¢ robot okresla sie na podstawie projektu z uwzglednieniem
obmiaréw zaaprobowanych przez Inzyniera i sprawdzonych w naturze.

8.0 ODBIOR ROBOT

8.1 Ogdlne zasady odbioru robét
Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST.01.00




8.2 Odbior roboét

A

Odbidr robot murarskich powinien by¢ dokonywany zgodnie z wyzej podanymi
wymaganiami (pkt.6).

Do odbioru koncowego robét murarskich kierownik budowy obowigzany jest
przedstawi¢:

projekt budowlany facznie z ewentualnymi naniesionymi na nim zmianami
dokonanymi podczas wykonywania budowy,

dziennik budowy,

protokoty (lub i ) atesty na materiaty budowlane jak: cegty, bloczki betonowe i
bloczki z betonu autoklawizowanego i wyniki badan wytrzymato$ciowych betonu,
atesty dostarczonych materiatow ( w szczegoélnosci cementu),

protokoty z odbiorow miedzyoperacyjnych (np. odbioru deskowania, rusztowania

itp.)

9.0 PODSTAWA PLATNOSCI

9.1 Ogdlne zasady podstawy ptatnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST.01.00

9.2 Podstawa ptatnosci

Placi sie za ustalong ilos¢ m? (lub i) 1m pilastréw wg ceny jednostkowe;.
Cena jednostki obmiarowej ustalana wg warunkéw przetargowych.

10.0 PRZEPISY ZWIAZANE

10.1

Prawo budowlane na dzien 1 stycznia 1995r z pdzniejszymi uzupetnieniami.

10.2 Roboty bedg wykonywane w sposob bezpieczny, scisle w zgodzie z Polskimi

Normami (PN) i przepisami obowigzujgcymi w Polsce.
Roboty bedg wykonywane w sposob bezpieczny, scisle w zgodzie z Polskimi Nor-
mami (PN) i przepisami obowigzujagcymi w Polsce.

10.3 Specyfikacje Techniczne w réznych miejscach powotujg sie na Normy, przepisy

branzowe, instrukcje. Nalezy je traktowac jako integralng czes$¢ i nalezy je czytac
tacznie z Rysunkami i Specyfikacjami, jak gdyby tam one wystepowaty. Uwaza sie,
ze Wykonawca jest w petni zaznajomiony z ich zawartoscig i wymaganiami. z2-
osowanie bedg miaty ostatnie wydania Polskich Norm (datowane nie pdzniej niz
30 dni przed data sktadania ofert) o ile nie postanowiono inacze;j.

10.4 Gdziekolwiek wystepuja odwotania do Polskich Norm, dopuszczalne jest

stosowanie odpowiednich norm Unii Europejskiej w zakresie przyjetym przez pol-
skie prawodawstwo.
Podczas wykonywania robét nalezy zachowacé przepisy zgodnie z:
Rozporzadzeniem Ministra Budownictwa i Przemystu Materiatow Budowlanych z
dn. 28 marca 1972 w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy przy wykonywaniu
robot budowlano — montazowych i rozbiérkowych (Dz. U. nr 13 poz. 93
Rozporzadzeniem Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 1 grudnia 1998 r. w
sprawie wprowadzenia obowigzku stosowania niektorych Polskich Norm
dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz. U. Nr 98.148.974 z dn. 10
grudnia 1998 r.) ktére nakazuje obowigzek przestrzegania bezpieczenstwa pracy
wg nizej wymienionych Polskich Norm:

10.5 PN-68/B-10020 ,,Roboty murowe z cegty. Wymagania i badania przy odbiorze”.

PN-69/B-10023 ,Roboty murowe. Konstrukcje zespolone ceglano-zelbetowe
wykonane na budowie. Wymagania i badania przy odbiorze”.
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1.0 WSTEP
1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegodtowej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania
dotyczace wykonania i odbioru konstrukcji drewnianych.

1.2 Zakres stosowania SST

Szczegotowy specyfikacje techniczng stosuje sie jako dokument przetargowy i kon-
traktowy przy zleceniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1

1.3 Zakres robét objetych SST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajace i
majace na celu wykonanie robot ciesielskich w obiekcie przetargowym.
Nowa konstrukcja dachu pod pokrycie dachowka z odzysku.

1.4 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujagcymi odpowiednimi nor-
mami, przepisami i okresleniami podanymi w ST.01.00.

1.5 Ogdélne wymagania dotyczace roboét

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$é ich wykonania oraz za zgodnos$¢ z
dokumentacjg projektowg i poleceniami Inzyniera. Ogoélne wymagania dotyczace
robét podano w ST.01.00.

2.0 MATERIALY

2.1 Ogoélne wymagania dotyczace materiatéw

Ogdlne wymagania dotyczace materiatéw ich pozyskiwania i sktadowania podano w
ST.01.00
2.2 Materiaty

2.2.1 Drewno klasy K33 - [ PN-88/B-32250 ]
Bale z iglastego drewna litego zaimpregnowanego o grubosci 5 cm
deski jw. o grubosci 2,8 — 4,5 cm
taty jw. 3,8 x 5 cm

2.2.2 kaczniki ciesielskie — atestowane.
taczniki ciesielskie musza by¢ atestowane. Np. firmy ,Koelner S.A.” 81-506 Gdynia
ul. Stryjska 24.

2.2.3 Wkrety i kotwy do murtat.
Wkrety i kotwy M12 musza by¢ atestowane.

2.2.5 impregnaty

Krokwie i ptatwie z drewna litego a takze elementy docinane nalezy zaimpregno-
wac do uzyskania stopnia trudnozapalnego ,Fluidolem 2FL” lub ,Fobosem 2 ML”.
Impregnacje i poprawki nalezy wykonywa¢ na elementach oczyszczonych,
osuszonych, w dzien bez opaddw. Dopuszcza sie wykonywanie prac malarskich w
warunkach zimowych pod warunkiem zapewnienia odpowiedniej temperatury ma-
lowania i schniecia impregnatow pod zadaszeniem. Wszystkie impregnaty muszg
posiada¢ atesty dopuszczajgce do stosowania w pomieszczeniach z2-
aczonych na staty pobyt ludzi.
2.3 Materiaty pomocnicze

2.3.1 Laczniki.
Wkrety do drewna, wyroby druciane — gwozdzie, szpilki.




2.3.2 Rusztowania
Rusztowania ramowe ( np. typ ,warszawskie”) nalezy montowa¢ zgodnie z
dokumentacjg techniczng producenta. Montaz i rozbiérke rusztowania mozna
powierzy¢ tylko osobom, ktdre przeszty szkolenie w tym zakresie. Montaz powinien
odbywacé sie pod nadzorem uprawnionej osoby. Odbiér ustawionego rusztowania
powinien by¢ dokonany przez osobe do tego uprawniong i potwierdzony wpisem do
dziennika budowy.

3.0 SPRZET

3.1 Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST.01.00

3.2 Sprzet do wykonania roboét

Pity reczne, pfatnice,dragi stalowe, mitotki ciesielskie, kliny, nozyce do ciecia pretow —
reczne, poziomice, kgtowniki murarskie, bloczki.

4.0 TRANSPORT

4.1 Ogoélne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST.01.00

4.2 Transport materiatéw

Materiaty powinny byé dostarczane srodkami transportu przystosowanymi do
przewozu wyszczegodlnionych materiatow.

5.0 WYKONYWANIE ROBOT

5.1 Ogoélne zasady wykonywania robét

Ogodlne zasady wykonywania robét podano w ST.01.00

5.2 Zasady wykonywania robét

Wykonawca zamontuje elementy konstrukcji drewnianej po uzyskaniu wymaganej
nosnosci podpor i zakotwien. Montaz obejmuje elementy wyselekcjonowane z
rozbiérki i przygotowane do montazu oraz nowe stanowigce uzupetnienie nowej
konstrukcji. Wykonawca uzyska wczesniejszg zgode Inzyniera na montaz kon-
strukcji po dokonaniu ogledzin przygotowanych drewnianych elementéw catej kon-
strukcji oraz miejsca montazu. Osadzane elementy drewniane nalezy impregnowac
przed montazem.
Wykonanie robét obejmuje nastepujace fazy:

1. Ustawienie rusztowan — tam gdzie to niezbedne, zgodnie z wymogami
bhp

Odkucie tynku ze sciany w miejscu mocowania tgcznikéw ciesielskich.
Mocowanie tgcznikow ciesielskich do sciany na kotwy wklejane M10.
Mocowanie tgcznikow do  belek drewnianych na wkrety M10.
Osadzenie belek w tgcznikach i zamocowanie na wkrety i gwozdzie.
Mocowanie krokwi do belki poziomej poprzez taczniki na wkrety.
Rozbidérka rusztowan.

Noakwn

6.0 KONTROLA JAKOSCI

6.1 Ogdlne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jako$ci rob6t podano w ST.01.00




6.2

7.0

Kontrola jakosci

Kontroli jakosci podlegajg wszystkie elementy konstrukcji drewnianej. Kontrola
jakosci winna odby¢ sie przed montazem elementéw konstrukcyjnych i powinna
obejmowac w szczegolnosci:
-sprawdzenie wymiaréw wzornikdéw i konturéw oraz wymiaréw poszczegdlnych
elementow konstrukcji przez stwierdzenie ich zgodnosci z dokumentacjg tech -
niczng i wymaganiami podanymi w niniejszych warunkach technicznych,
-sprawdzenie wilgotno$ci drewna
- rodza;j i klasa uzytego drewna
Podczas odbioru powinny by¢ sprawdzone:
- zgodnosc¢ wykonanych rob6t z dokumentacijg
- prawidtowos¢é wykonania ztgczy
- przekroje, prawidtowos¢ oparcia konstrukcji na podporach i rozstawu elemen

téw sktadowych
-sposob zabezpieczenia drewna przed wilgocig, zagrzybieniem i dziataniem

ognia
-dopuszczalnosci odchytek wymiarowych oraz odchyler od kierunku poziomego i
pionowego.
Podstawg do oceny technicznej konstrukciji drewnianych jest sprawdzenie jakosci

wbudowanych materiatéw, wykonania elementéw przed ich zamontowaniem i
gotowej konstrukgciji.

OBMIAR ROBOT

7.1 Ogélne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w ST.01.00

7.2 Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa robot jest m® (i, lub) 1mb.

llos¢ robdt okresla sie na podstawie projektu z uwzglednieniem
obmiaréw zaaprobowanych przez Inzyniera i sprawdzonych w naturze.

8.0 ODBIOR ROBOT

8.1 Ogodlne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST.01.00

8.2 Odbior robot

N

Wszystkie roboty objete niniejszym rozdziatem podlegajg Odbiorowi Czesciowemu
wg zasad ujetych w Specyfikacji S 00.00 ,Wymagania ogdline".

Odbidr robét drewnianych powinien by¢é dokonywany zgodnie z wyzej podanymi
wymaganiami oraz pkt.6.

Do odbioru koncowego robot drewnianych kierownik budowy obowigzany jest s2-
awic:

projekt budowlany facznie z ewentualnymi naniesionymi na nim zmianami
dokonanymi podczas wykonywania budowy,

dziennik budowy,

atesty dostarczonych materiatow ( w szczegoélnosci drewna),

protokoty z odbioréw miedzyoperacyjnych (np. odbioru deskowania, rusztowania
itp.)

9.0 PODSTAWA PLATNOSCI

9.1 Ogodlne zasady podstawy ptatnosci

Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST.01.00




9.2 Podstawa ptatnosci

Placi sie za ustalong ilos¢ m? (lub i) 1m pilastrow wg ceny jednostkowej.
Cena jednostki obmiarowej ustalana wg warunkéw przetargowych.

10.0 PRZEPISY ZWIAZANE

10.1

10.2

10.3

10.4

Prawo budowlane na dzien 1 stycznia 1995r z pdzniejszymi uzupetnieniami.

Roboty bedg wykonywane w sposéb bezpieczny, scisle w zgodzie z Polskimi
Normami (PN) i przepisami obowigzujgcymi w Polsce.

Specyfikacje Techniczne w réznych miejscach powotujg sie na Normy, przepisy
branzowe, instrukcje. Nalezy je traktowac jako integralng cze$¢ i nalezy je czytac
tacznie z Rysunkami i Specyfikacjami, jak gdyby tam one wystepowaty. Uwaza sie,
ze Wykonawca jest w petni zaznajomiony z ich zawartoscig i wymaganiami. z2-
osowanie bedg miaty ostatnie wydania Polskich Norm (datowane nie pozniej niz
30 dni przed datg sktadania ofert) o ile nie postanowiono inacze;.

Gdziekolwiek wystepujg odwotania do Polskich Norm, dopuszczalne jest
stosowanie odpowiednich norm Unii Europejskiej w zakresie przyjetym przez pol-
skie prawodawstwo.
Podczas wykonywania robot nalezy zachowac przepisy zgodnie z:
Rozporzadzeniem Ministra Budownictwa i Przemystu Materiatbw Budowlanych z
dn. 28 marca 1972 w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy przy wykonywaniu
robét budowlano — montazowych i rozbiérkowych (Dz. U. nr 13 poz. 93
Rozporzadzeniem Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 1 grudnia 1998 r. w
sprawie wprowadzenia obowigzku stosowania niektorych Polskich Norm
dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz. U. Nr 98.148.974 z dn. 10
grudnia 1998 r.) ktére nakazuje obowigzek przestrzegania bezpieczehstwa pracy
wg nizej wymienionych Polskich Norm:
PN-N-01307: 1994 Hatas. Dopuszczalne wartosci hatasu w srodowisku pracy.
Wymagania dotyczgce pomiardw. —tylko wg p. 2.3.
PN-77/C-94136 Obuwie ochronne skoérzane. Kalosze i pétbuty elektroizolacyjne.
PN-92/P-84684 Odziez robocza. Kombinezony

10.5 Jezeli szczegdlne warunki wykonania robot przytoczone w Kontrakcie nie prze-

widujg inaczej, Wykonawca zastosuje sie w petni do wymagan i zalecen poniz-

szych przepisow. Wykonawca nie bedzie roscit zadnych kosztow zwigzanych ze

spetnieniem postanowien ponizszych dokumentéw.

1 PN-82/D-94021 ,Tarcica iglasta konstrukcyjna sortowana metodami

wytrzymatosciowymi”.

2. PN-B-03150:2000 Konstrukcje drewniane. Obliczenia statyczne i projektowanie.

3. PN-EN 26891:1997 Konstrukcje drewniane. Ztgcza na taczniki mechaniczne.
Ogélne zasady okreslenia wytrzymatosci i odksztatcalnosci.

4. PN-EN 13271:2002 taczniki do drewna. Nosnosci charakterystyczne i modut
podatnosci ztgczy.

5. PN-EN 338:1999 Drewno konstrukcyjne. Klasy. Wytrzymatosci.
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1.0. WSTEP

1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej ( ST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru prac zwigzanych z montazem $cianek dziatowych , oktada —
niem Scian wewnetrznych murowanych i sufitbw podwieszonych z ptyt gipsowo —
kartonowych na ruszcie metalowym.

1.2 Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontrak-
towy przy zleceniu i realizacji rob6t wedtug punktu 1.1 i wymienionych w punkcie
1.3.

1.3 Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét
zwigzanych z wykonaniem:

1.3.1 Scianek dziatowych wewnetrznych

1.3.2 Okfadzin wewnetrznych scian murowanych i stropéw
1.3.3.Sufitébw podwieszonych wewnetrznych
1.3.4.0buddw belek, podciagdw i stupow

1.4 Ogdélne wymagania dotyczace robot
Ogdlne wymagania dotyczace roboét podano w ST.01.00.

2.0. MATERIALY

2.1 Ogolne wymagania dotyczace materiatow

Ogdlne wymagania dotyczgce materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania
podano w OST ,Wymagania ogdlne”.

2.2 Stosowane materiaty

- piyty gipsowo — kartonowe Lafarge Nida Gips :
ptyta g — k NIDA Zwykta ( GKB )
ptyta g — k NIDA Ogien ( GKF )
ptyta g — k NIDA Woda ( GKBI )
- profile metalowe i elementy mocujgce do konstrukcji nosne;j :
np. elementy konstrukcyjne scian dziatowych
profile NIDA U, C, UA
elementy konstrukcyjne sufitow podwieszonych
profile NIDA CD, UD LW

- wetna mineralna,

- akcesoria i elementy montazowe jak wieszaki, klamry, blachowkrety,
tasmy uszczelniajgce, kofki rozporowe, masy szpachlowe, kleje gipsowe,
tasma zbrojgce i inne wynikajgce z zalecen producenta systemu

Wariantowo mozliwe jest zastosowanie materiatow i technologii zapewniajgcych

poréwnywalne parametry techniczne np. systemu RIGIPS z ptytami gipsowymi

niepalnymi RIDURIT.

Uwaga : miejsca zastosowania okreslonych rodzajow ptyt gipsowych okreslone

sq w projekcie architektoniczno - budowlanym .




3.0. SPRZET

3.1 Ogdblne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST.01.00.
3.2 Sprzet do wykonywania robét

rusztowanie,
pita tarczowa, pita ptatnica, otwornica,
noz do ptyt, n6z do wyktadzin
tata do przyciecia,
papier scierny,
tarnik,
wiadra,
kielnie,
. packi,
10. mtotek murarski,
11. przecinak murarski.
12. wkretaki
Do obrébki ptyt i montazu $cianek, zabudéw i sufitbw podwieszonych nalezy
uzywacé wytgcznie sprzet zalecany i okreslony przez producenta systemu.

©ENOO AWM=

4.0. TRANSPORT

4.1 Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczgce transportu podano w ST.01.00. Wykonawca jest
zobowigzany do stosowania takich srodkow transportu, ktdre nie wptyng
niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robét.

4.2 Transport materiatéw

Transport materiatdw powinien odbywac sie samochodami skrzyniowymi
odpowiadajgcymi pod wzgledem typow i ilosci wymaganiom zawartym w projek-
cie organizacji robot zaakceptowanych przez Inzyniera. Na srodkach transportu
przewozone materiaty powinny by¢ zabezpieczone przed ich przemieszczaniem i
uktadane zgodnie z instrukcjami transportu.

Piyty g-k nalezy przenosic¢ recznie w pozycji pionowej lub przewozi¢ za pomocg
odpowiednich srodkéw transportowych do ptyt. Przy obrébce i montazu ptyt nalez
przestrzega¢ wskazéwek producenta systemu.

Podczas osadzania ptyt nalezy zwrdci¢ uwage na to, aby nie uszkodzi¢ narozy i
krawedzi.

Aby zapobiec ewentualnym odksztatceniom lub innym uszkodzeniom ptyty g — k
muszg by¢ sktadowane na ptaskim podtozu lub na kantéwkach rozmieszczonych
co 50 cm.

Ptyty i akcesoria powinny by¢ zabezpieczone przed wilgocig i wptywami atmosfe-
rycznymi.




5.0 WYKONYWANIE ROBOT

5.1 Ogolne zasady wykonywania robo6t

Ogdlne zasady wykonywania robét podano w ST.01.00.

5.2 Zasady wykonywania robét

1

Ptyty gipsowo — kartonowe Nida — Gips nalezy mocowac do konstrukciji
nosnej szkieletu sciany lub szkieletu sufitu podwieszonego uprzednio
zamocowanego do konstrukcji nosnej budynku.

W miejscach przewidywanego mocowania przyboréw sanitarnych lub
pochwytow nalezy w szkielecie wykona¢ odpowiednie wzmocnienia
przewidywane przez producenta systemu.

To samo dotyczy prowadzenia instalacji elektrycznych i sanitarnych.
Mocowanie ptyt do konstrukciji, potgczenia, styki — nalezy wykonywac
starannie wg. wskazan instrukcji montazu przekazanej przez producenta.
Ptyty gipsowo — kartonowe jako wykonczenie scian wewnetrznych muro-
wanych nalezy mocowac¢ do odpowiednio przygotowanej ptaszczyzny
Sciany przy pomocy plackow kleju gipsowego rozmieszczonych w ilosci
okreslonej przez producenta.

W pomieszczeniach wilgotnych nalezy zastosowac ptyty gipsowo — karto-
nowe NIDA Woda ( GKBI ) impregnowane

W miejscach okreslonych w projekcie jako zabezpieczenia przeciwpoza-
rowe nalezy zastosowac ptyty gipsowo — kartonowe NIDA Ogien ( GKF )
lub niepalne ptyty ogniowe RIDURIT systemu RIGIPS.

Miejsca te nalezy wykonac szczegolnie doktadnie — wg zalecen produ —
centa wybranego systemu — w celu osiggniecia wymaganego stopnia
zabezpieczenia p.pozarowego okreslonego dla danego elementu w opisie
technicznym i p.pozarowym zawartym w projekcie i ekspertyzie p.poz.

6.0. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogdlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST.01.00.

6.2 Kontrola jakosci wyrobéw sciennych i zapraw

1.Dostarczane na plac budowy materiaty i zaprawy nalezy kontrolowac¢
pod wzgledem ich jakosci. Zasady dokonywania takiej kontroli powinien
ustali¢ kierownik budowy w porozumieniu z inzynierem.

2. Kontrola jakosci polega na sprawdzeniu, czy dostarczone materiaty i
wyroby majg zaswiadczenie o jakosci wystawione przez producenta oraz
na sprawdzeniu wtasciwosci technicznych dostarczonego wyrobu na z2-
awie tzw. badan doraznych.

3. W przypadku braku zaswiadczenia o jakosci lub gdy zachodzi obawa,
ze dostarczone wyroby nie odpowiadajg wymaganym normom lub
Swiadectwom ITB, nalezy przeprowadzi¢ we wtasnym zakresie badania
makroskopowe, a w razie potrzeby i laboratoryjne.




7.0. OBMIAR ROBOT

7.1 Ogoblne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w ST.01.00.
7.2 Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa jest m?.
8.0. ODBIOR ROBOT

8.1 Ogodlne zasady odbioru roboét
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w ST.01.00.
8.2 Sposoéb odbioru roboét

Roboty uznaje sie za zgodne z dokumentacjg projektowa i wymaganiami Inspektora
Nadzoru jezeli sg wykonane i sprawdzone wszystkie pomiary i atesty.

8.3. Podstawa odbioru robét wykonania scianek i sufitow
Podstawe dla odbioru robét powinny stanowié nastepujgce dokumenty:
1. dokumentacja techniczna,
2. dziennik budowy,
3. zaswiadczenia o jakosci materiatow i wyrobow dostarczonych na budowe
przez producentow,
4. protokoty odbioru poszczegdlnych etapdw robot szczegolnie zanikajgcych,
jezeli odbiory te nie byly odnotowane w dzienniku robat,
5. ekspertyzy techniczne w przypadku, gdy byty wykonywane przed odbiorem
budynku.
Odbidr robdt powinien sie odbywacé po osadzeniu stolarki (o$cieznic) i catkowitym
wykonaniu $cianek, oktadzin czy sufitow.

9.0. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1 Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST.01.00.
9.2 Ptatnosé

Ptatnosci bedg dokonywane na podstawie obmiaru robot zgodnie z pkt. 7.2 ST.
Zakres robot jest podany w punkcie 1.3.

Cena obejmuje odpowiednio:

10.2. roboty przygotowawcze i pomiarowe

10.3. zakup, dostarczenie i wbudowanie materiatow

10.4. uporzadkowanie miejsca prowadzenia robot

10.0. PRZEPISY ZWIAZANE

Warunki techniczne wykonania i odbioru robot

PN-B-79405 Ptyty gipsowo - kartonowe

PN-75/B-14505 Zaprawy budowlane gipsowe i gipsowo-wapienne.
PN-96/B-02874 - ptyty gipsowo - kartonowe jako Materiaty niepalne
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1.0. WSTEP

1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét zwigzanych z wykonaniem pokry¢ dachowych wraz
z obrébkami blacharskimi dachu.

1.2 Zakres stosowania

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zleceniu i realizacji robot wedtug punktu 1.1 i wymienionych w
punkcie 1.3 .

1.3 Zakres roboét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét
zwigzanych z wykonaniem prac:
1. Wykonanie pokrycia dachowego z papy termozgrzewalnej na warstwie
papy podktadowej
2. Wykonywanie pokrycia z dachodachowki
3. Wykonanie opierzen szczytéw muru i gzymsow

1.4 Ogdélne wymagania dotyczace robot
Ogdlne wymagania dotyczace robét podano w ST.01.00.
2.0. MATERIALY

2.1 Ogodlne wymagania dotyczace materiatow

Ogdlne wymagania dotyczgce materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania
podano w ST.01.00. ,, Wymagania ogdine”.

2.2 Stosowane materiaty

pokrycie — papa termozgrzewalna podktadowa,

papa termozgrzewalna wierzchniego krycia,
obrobki blacharskie z blachy stalowej ocynkowanej
Blachodachéwka

3.0. SPRZET

3.1 Ogdblne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST.01.00.
3.2 Sprzet do wykonywania robot

Do wykonania kompleksowej wymiany catego pokrycia dachowego tacznie ze
wszystkimi elementami obrobek i opierzen blacharskich nalezy uzy¢ narzedzi za -

lecanych przez producentdw przyjetych materiatdow pokrywczych: blachy stalowej—
ocynkowanej, papy termozgrzewalnej, dachowki ceramiczne;.

Roboty w przewazajgcej wiekszosci nalezy wykonywac recznie przy uzyciu trady —
cyjnych metod wykonywania prac dekarskich.




Uzywany sprzet :

- gilotyna, nozyce,

- miotki, szczypce,

- wiertarki, gietarki,

- stot slusarski, krawedziarka, zwijarka
- palniki na gaz propan-butan, lutownica,
- podnos$nik przyscienny.

4.0. TRANSPORT

4.1 Ogoélne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST.01.00.
4.2 Transport materiatéw

Samochody skrzyniowe lub dostawcze odpowiadajgce pod wzgledem typdw i ilo-

Sci wymaganiom zawartym w projekcie organizacji robot zaakceptowanych przez
Inzyniera.

5.0. WYKONYWANIE ROBOT

5.1 Ogolne zasady wykonywania robot
Ogodlne zasady wykonywania robét podano w ST.01.00.
5.2 Wykonywanie robét — pokrycie dwuwarstwowe z papy asfalt. zgrzewalnej

Przy wykonywaniu pokrycia z pap asfaltowych na pierwszg warstwe nalezy
stosowac pape zgrzewalng podktadowa, a na warstwe wierzchnig (druga) — pape
wierzchniego krycia.

W pokryciu dwuwarstwowym uktadanym réwnolegle do okapu szerokos¢ pasma
papy w pierwszej warstwie pokrycia powinna wynosic %2 szeroko$ci pasma papy.
Papa asfaltowa jest przeznaczona do przyklejania do podtoza oraz sklejania
miedzy sobg metodg zgrzewania tj. przez podgrzewanie spodniej powierzchni papy
ptomieniem palnika gazowego do momentu nadtopienia masy powtokowe;.

Przy przyklejaniu pap zgrzewalnych za pomoca zestawy palnikowego na gaz ptyn-
ny propan-butan nalezy przestrzegac szczegotowych zalecen producenta papy.

— papa termozgrzewalna samoprzylepna IZOLMAT PYE G200 S3 SP
/ papa termozgrzewalna na tkaninie szklanej grub. min.4 mm z mozliwoscig
mocowania mechanicznego/.

— Papa termozgrzewalna nawierzchniowa IZOLMAT — PLAN PYE PU200 S4,5 SS

/ papa na widkninie poliestrowej , gramatura wktadki min. 200G, grubos¢ min. 4,5
mm/.

5.3 Obrobki blacharskie

Wszystkie roboty dekarskie wraz z obrobkami, opierzeniami i orynnowaniem
nalezy wykona¢ wg. jednolitego systemu.

Scisle przestrzegajac szczegotowych wytycznych technicznych okreslonych
przez producenta systemu.




6.0.KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Ogodlne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w OST ,Wymagania ogdlne”.
6.2 Kontrola jakosci pokry¢ dachowych i opierzen

Kontrola jakosci pokry¢ dachowych i opierzen polega na ogledzinach pokryc,
stwierdzeniu prawidtowego wykonania podtoza, nastepnie wykonania catego
pokrycia wg. zalecen dostawcy systemu, odchylen od linii prostej, sprawdzenie
prawidtowego zamocowania poszczegolnych arkuszy pokrycia, rynien i rur
spustowych, sprawdzenie spadku rynny, sprawdzenie potgczen poszczegolnych
odcinkéw. Szczegdlnie doktadnie nalezy sprawdzi¢ prawidtowos¢ wykonania
obrobek blacharskich w koszach i miejscach stykéw pokrycia dachu ze wszyst —
kimi elementami wyzszymi jak kominy,

Wymagana jako$¢ materiatdw powinna by¢ potwierdzona przez producenta
przez zaswiadczenie o jakosci lub znakiem kontroli jakosci zamieszczonym na
opakowaniu. Nie nalezy stosowac¢ materiatéw przeterminowanych nie posia -
dajgcych wymaganych dokumentow wystawionych przez producenta.
Sprawdzenie podtoza oraz umocowania potgczen powinno by¢ przeprowadzone
w trakcie wykonywania prac.

7.0. OBMIAR ROBOT

7.1 Ogolne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w ST.01.00.
7.2 Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg jest:
- pokrycia dachowe i obrobki - m?
- orynnowanie -mb

8.0. ODBIOR ROBOT

8.1 Ogodlne zasady odbioru roboét
Ogdlne zasady odbioru robot podano w ST.01.00.
8.2 Zakres odbioru roboét

1. Odbiory robét pokrywczych powinny obejmowac:

odbiory czesciowe, dokonywane po zakonczeniu kolejnych etapow
wykonywanych robét pokrywczych,

odbiodr koncowy, dokonywany po wykonaniu catosci pokrycia na dachu.

2. Odbior czesciowy powinien obejmowac sprawdzenie:

podtoza,

doktadnosci zagruntowania podtoza lub zamocowania podkfadu,

jakosci zastosowanych materiatow,

doktadnosci wykonania poszczegdlnych elementow pokrycia,
doktadnosci wykonania elementow obrébek blacharskich i ich potgczenia z
pokryciem.

3. Odbiodr koncowy polega na doktadnym sprawdzeniu stanu wykonanego
pokrycia i obrébek dekarsko-blacharskich i potagczenia ich z urzagdzeniami
odwadniajgcymi.




8.3 Odbiér podtoza i podkiadu

1. Badania podtozy lub podktadow nalezy przeprowadzac w trakcie odbioru
czesciowego, podczas suchej pogody, przed przystgpieniem do krycia potaci
dachowych.

2. Sprawdzenie rownosci podtoza i podkfadu nalezy przeprowadzaé za pomocg
taty kontrolnej o dtugosci 2 m lub za pomoca szablonu i przymiaru z podziatkg
milimetrowg. Przeswit miedzy sprawdzang powierzchnig a tatg przytozong do tej
powierzchni nie powinien by¢ wiekszy niz 5 mm.

3. Nalezy zwroci¢ uwage na zgodnos$¢ podtoza z wymaganiami dostawcy
catego systemu pokrycia dachowego

8.4 Odbiér pokrycia

Sprawdzenie prawidtowosci wykonania pokrycia nalezy przeprowadzi¢ wg.
zasad okreslonych przez producenta blachy, w miare mozliwosci przy udziale
przedstawiciela — doradcy technicznego przyjetego systemu.

Odbiér obrobek blacharskich, rynien i rur spustowych

1. Sprawdzenie prawidtowosci potgczen poziomych i pionowych

2. Sprawdzenie mocowania elementéw wsporczych do scian lub podtoza

3. Sprawdzenie prawidtowosci spodkéw rynien

4. Sprawdzenie szczelnosci potgczen rur spustowych z wpustami

Rury spustowe mogg by¢ montowane po sprawdzeniu droznosci przewodow
kanalizacji deszczowe;.

9.0. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1 Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogdlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w ST.01.00.
9.2 Platnosci

Ptatnosci bedg dokonywane na podstawie obmiaru robo6t zgodnie z pkt. 7.2 ST.
Zakres robot jest podany w punkcie 1.3.
Cena obejmuje odpowiednio:

- roboty przygotowawcze i pomiarowe

- dostarczenie materiatow

- wykonanie pokrycia dachu

- wykonanie opierzen

- uporzadkowanie miejsca prowadzenia robot

10.0. PRZEPISY ZWIAZANE

Warunki techniczne wykonania i odbioru robot

PN-72/B-04615 Papy asfaltowe i smotowe. Badania

PN-8-/B-10240 Pokrycia z papy termozgrzewalnej. Wymagania i badania przy
odbiorze - wg instrukcji producenta

PN-61/B-10245 Roboty blacharskie budowlane z blachy stalowej ocynkowanej i
cynkowej. Wymagania i badania techniczne przy odbiorze — wg instrukcji
technicznej producenta

BN-83/5028-13 Gwozdzie budowlane. Gwozdzie papowe.

BN-66/5059-01 Uchwyty do rur spustowych okragtych.

BN-79/6759-03 Tasmy uszczelniajgce poliuretanowe bitumowane.
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1.0. WSTEP

1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét zwigzanych z wykonaniem tynkow wewnetrznych.

1.2 Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zleceniu i realizacji robot wedtug punktu 1.1 i
wymienionych w punkcie 1.3 .

1.3 Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonaniem tynkéw wewnetrznych

1.4 Ogdélne wymagania dotyczace robot
Ogdlne wymagania dotyczace robét podano w ST.01.00.

2. 0. MATERIALY

2.1 Ogodlne wymagania dotyczace materiatlow

Ogdlne wymagania dotyczace materiatdéw, ich pozyskiwania i sktadowania
podano w ST.01.00. ,Wymagania ogdlne”.

Stosowane materialy

cement, wapno, woda, piasek,
gtadz tynkowa,
gotowe mieszanki tynkarskie jedno- i dwuwarstwowe,

2.3 Wymagania dla materiatéw

uziarnienie,
woda wg wymogéw PN

3.0. SPRZET

3.1 Ogdblne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST.01.00.
Sprzet do wykonywania roboét
pojemniki na zaprawe,

pace metalowe, kielnie, rusztowania
i inny zalecany przez dostawce materiatow przyjetego systemu tynkow

4.0. TRANSPORT

4.1 Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST.01.00.
Nalezy dostosowac sie do wymagan okreslonych przez producenta materiatow.




5.0. WYKONYWANIE ROBOT

5.1

Ogodlne zasady wykonywania robét
Ogdlne zasady wykonywania robét podano w ST.01.00.

5.2 Wyszczegolnienie robot

W pomieszczeniach - na projektowanych $ciankach dziatowych tynki cem.-wap.
Il kat.,Ill kat. IV kat. - w zalezno$ci od lokalizacji sciany.

5.3 Warunki przystapienia do wykonywania wypraw

Do wykonywania wewnetrznych wypraw tynkarskich z mas nalezy
przystepowac przy temperaturze nie nizszej niz +51C.

5.4 Wymagania techniczne dla zaprawy w stanie swiezym (nie stwardniatym).

6.0

Zaprawa w stanie swiezym powinna by¢ jednolita, nie wykazywac segregac;ji
sktadnikow, spienienia oraz obecnosci zanieczyszczen obcych, grudek nieroz-
puszczonego kleju, niedogaszonych czgstek wapna i ziarn kruszywa, o srednicy
powyzej 0,5 mm.

.0 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1

6.2

Ogdline zasady kontroli jakosci robét
Ogodlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST.01.00.
Odbiér zaprawy stwardniatej

Odbidr koncowy wyprawy pod wzgledem jakosci powinien by¢ wykonany
Wiasciwosci hydrofobowe wyprawy nalezy sprawdzi¢ przez polanie wodg otyn-
kowanej powierzchni — woda powinna sptywac po scianie waskim strumieniem
nie rozlewajgc sie po powierzchni i nie wsigkajac w nig, a krople wylane na
poziomg powierzchnie nie powinny wsigka¢ w wyprawe przez okres co najmniegj

1 godz.

Odpornos¢ na tworzenie sie wykwitow solnych nalezy sprawdzi¢ przez polewanie
wyprawy wodg — miejsca, uprzednio polane wodg, po wyschnieciu nie powinny
wykazywac biatego nalotu, wykwitow solnych.

OBMIAR ROBOT

7.0
7.1

Ogdlne zasady obmiaru roboét
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w ST.01.00.

7.2 Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa jest - m?.

ODBIOR ROBOT

8.0

8.1 Ogodlne zasady odbioru roboét

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w ST.01.00.




8.2 Warunki techniczne odbioru

Badanie podtoza, zaleznie od jego rodzaju (mur ceglany, $ciany z elementow
prefabrykowanych, tynk), nalezy przeprowadzac zgodnie z warunkami odbioru
podanymi dla tych robét budowlanych. Badanie powinno polegac na:

- sprawdzeniu protokotow odbioru robot poprzedzajacych,

- sprawdzeniu przygotowania podtoza.

9.0 PODSTAWA PLATNOSCI

9.1 Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST ,Wymagania
ogolne”.

9.2 Ptatnosci

Ptatnosci bedg dokonywane na podstawie obmiaru robé6t zgodnie z pkt. 7.2 ST.
Zakres robét jest podany w punkcie 1.3.
Cena obejmuje odpowiednio:

b) przygotowanie podtoza pod tynki,

c) wykonanie tynkow,

10.0 PRZEPISY ZWIAZANE

Warunki techniczne wykonania i odbioru robot

Normy i Swiadectwa:

PN-85/B-04500 Zaprawy budowlane. Badanie cech fizycznych i wytrzymato-
sciowych.

PN-70/B-10100 Roboty tynkowe. Tynki zwykte. Wymagania i badania przy z2-
orze.

PN-75/C-04630 Woda do celéw budowlanych. Wymagania i badania.
BN-89/6734-08 Masa tynkarska Fibrofob WP-2.
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1.0.WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonaniem posadzek .

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zleceniu i realizacji robét wedtug punktu 1.1 i
wymienionych w punkcie 1.3 .

1.3. Zakres robo6t objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét
zwigzanych z wykonaniem posadzek :

- Posadzki wewnetrzne z gresu

1.4. Ogdélne wymagania dotyczace robot
Ogdlne wymagania dotyczace robét podano w ST.01.00.

2.0.MATERIALY

2.1. Ogdélne wymagania dotyczace materiatlow

Ogdlne wymagania dotyczace materiatdéw, ich pozyskiwania i sktadowania
podano w ST.01.00.

2.2. Stosowane materiaty

1. Posadzki z ptyt posadzkowych GRES nalezy wykona¢ w podszybiu
razem z cokolikami wys. okoto 10 cm.

2. Materiaty stosowane do wykonywania posadzek z ptytek ceramicznych ,gresu
powinny odpowiada¢ wymaganiom norm panstwowych (PN i BN), aw
odniesieniu do materiatow nie znormalizowanych — wymaganiom okreslonym
w sSwiadectwach dopuszczenia tych materiatéw do stosowania w budo -
wnictwie ogdlnym.

Materiaty powinny by¢ zaopatrzone w etykiete lub nadruk na spodzie,
umozliwiajgce ich identyfikacje, okreslajgce co najmniej: nazwe materiatu i
producenta, symbol barwy i wzoru, ilo$¢, date produkcji, a w przypadku
klejow — sposob ich uzycia. Powinien by¢ rowniez podany numer normy lub
Swiadectwa dopuszczajgcego do stosowania w budownictwie.

3. Do przyklejania ptytek ceramicznych nalezy stosowac kleje zalecane przez
producenta ptytek oraz w obowigzujgcych instrukcjach technologicznych.
Stosowane kleje powinny zapewniac trwate potaczenie posadzki z podkfa —
dem i nie powinny oddziatywac szkodliwie na podktad.

3.0. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST.01.00.




4.0. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST.01.00.

4.2. Transport materiatéw

Materiaty posadzkowe mozna przewozi¢ samochodami dostawczymi,
skrzyniowymi zabezpieczonymi przed przesunieciem lub zawilgoceniem.

5.0. WYKONYWANIE ROBOT

5.1. Ogoblne zasady wykonywania robét Ogdlne zasady wykonywania robot
podano w ST.01.00.

Wykonywanie konstrukcji posadzek z wykonczeniem ptytkami ceramicz-
nymi typu gres lub terakota na podtozu betonowym
Wymagania podstawowe

1 Klejenie do uprzednio oczyszczonego i przygotowanego podtoza betonowego za
pomoca kleju wskazanego przez producenta do klejenia ptytek ceramicznych.

2 Przy ukfadaniu ptytek nalezy zachowac fuge miedzy ptytkami grubosci 3 mm z
wykonczeniem fugg barwiona fabrycznie w kolorze dobranym do koloru ptytek.

3 Cokoliki dla posadzki z ptyt Gres — wykonac z tego samego materiatu
uszczelnienie pomiedzy posadzkg a cokolikiem przy uzyciu silikonu.

6.0 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Ogodlne zasady kontroli jakosci robo6t
Ogodlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w OST ,Wymagania ogdlne”.
6.2 Kontrola jakosci robot

Dopuszczalne nieréwnosci badane przy przytozeniu dwumetrowej taty kontrol-
nej w dowolnym kierunku nie powinny by¢ wieksze niz 2 mm.

Dopuszczalne odchylenie powierzchni posadzki od ptaszczyzny poziomej nie
powinno by¢ wieksze niz 2 mm/m i 5 mm na catej dlugosci lub szerokosci

pomieszczenia.
1

7.0 OBMIAR ROBOT
7.1. Ogodlne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w ST.01.00.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowg jest m*.
8.0 ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru roboét
Ogdlne zasady odbioru rob6t podano w ST.01.00.




8.2. Sposéb odbioru robét posadzkowych

8.2.1. Odbiér materiatéw

1. Odbidér materiatow powinien by¢ dokonany bezposrednio po ich dostar-
czeniu na budowe.

2. Odbiér materiatow powinien obejmowac sprawdzenie ich wiasciwosci
technicznych zgodnie z wymaganiami odpowiednich norm przedmiotowych
lub swiadectw dopuszczenia do stosowania w budownictwie.

3. Sprawdzenie materiatow nalezy przy odbiorze robo6t zakonczonych
przeprowadzi¢ posrednio na podstawie zapisow w dzienniku budowy i
zaswiadczen (atestow) z kontroli producenta, stwierdzajgcych zgodnosé
uzytych materiatéw z dokumentacjg techniczng oraz wtasciwymi normami.

8.2.3. Sprawdzenie warunkdéw przystgpienia do robot posadzkowych

Przed przystgpieniem do wykonywania posadzki nalezy sprawdzic:

1. temperature pomieszczen,

2. wilgotnos¢ podktadu.
Badanie temperatury powietrza nalezy wykona¢ za pomocg termometru
lub termografu.
Badanie wilgotnosci powietrza nalezy wykona¢ za pomocg hygrometru.
Wyniki badan temperatury, wilgotnosci wzglednej powietrza oraz wilgotno
Sci podktadu powinny by¢ wpisane do dziennika budowy.

8.2.4. Odbidr koncowy robét posadzkowych
Sprawdzenia zgodnos$ci z dokumentacjg projektowo-kosztorysowg
powinny by¢ przeprowadzone przez poréwnanie wykonanej posadzki z
projektem technicznym i opisem kosztorysowym oraz stwierdzenie
wzajemnej zgodnosci na podstawie ogledzin oraz pomiaru posadzki, a w
odniesieniu do konstrukcji podtogi — na podstawie protokotéw odbiorow
miedzyfazowych wg zapiséw w dzienniku budowy.

9.0 PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST ,Wymagania
ogolne”.

9.2 Ptatnosci

Ptatnosci bedg dokonywane na podstawie obmiaru robo6t zgodnie z pkt. 7.2 ST.
Zakres robot jest podany w punkcie 1.3.
Cena obejmuje odpowiednio:

1. dostarczenie materiatu na budowe

2. wykonanie podtoza pod posadzke

3. wykonanie posadzki

10.0 PRZEPISY ZWIAZANE

Warunki techniczne wykonania i odbioru robot
BN-89/6747-25
PN-82/B-02020
PN-79/B-06711
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1.0. WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét zwigzanych z wykonaniem elementéw Slusarskich.

1.2. Zakres stosowania
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zleceniu i realizacji robot wedtug punktu 1.1 i
wymienionych w punkcie 1.3 .

1.3. Zakres roboét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét
zwigzanych z wykonaniem elementow slusarskich.

1 Pochwyt - stalowy chromowany ze wspornikami

1.4. Ogdélne wymagania dotyczace robot
Ogdlne wymagania dotyczgce robot podano w ST.01.00.

2.0. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materiatow

Ogdlne wymagania dotyczgce materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania
podano w ST.01.00.

2.2 Stosowane materiaty

profile stali nierdzewnej — wykonanie pochwytu - systemowe
akcesoria w komplecie wg przyjetego systemu,

2.3. Wymagania dla materiatéw

1. Materiaty metalowe powinny:
by¢ nowe i dostosowane do celu, ktéremu maja stuzyc,
odpowiadac¢ wymiarom i wymaganiom jakosciowym okreslonym w normach
lub $wiadectwu dopuszczenia do stosowania w budownictwie,
w przypadku braku norm i sSwiadectw dopuszczenia do stosowania w budow
nictwie, uzyska¢ pisemng zgode inwestora na ich zastosowanie, akceptowane
przez wiasciwg jednostke naukowo-badawczg, np. Instytut Tech. Bud.

2. Do wykonywania pochwytu stalowego nalezy stosowa¢ kompleksowo mate-
riaty i akcesoria przyjetego systemu

3. Do taczenia poszczegolnych elementdéw i segmentow budowlanych oraz
wyrobow slusarki metalowej nalezy stosowac spawy, wkrety, sruby i
nakretki, ktére odpowiadajg wymaganiom normy.

3.0. SPRZET
3.1. Ogdélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST.01.00.
3.2. Sprzet do wykonywania robét




4.0.

nozyce reczne,

nozyce elektromechaniczne,
pity tarczowe,

palniki acetylenowe,
wiertarka elektryczna,

TRANSPORT

41.

4.2,

5.0.

Ogélne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST.01.00.
Transport materiatéw

Slusarka moze by¢ przewozona samochodami skrzyniowymi

WYKONYWANIE ROBOT

5.1.

5.2.

6.0

Ogodlne zasady wykonywania robét
Ogodlne zasady wykonywania rob6t podano w ST.01.00.

Balustrady i pochwyty klatki schodowej wewnetrznej

Nalezy zamontowac elementy systemowe pochwytéw wraz z komple-
tem akcesorii i wykonczen zaproponowanego systemu ze stali nierdzewne;.

.0. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1.

6.2.

Ogdlne zasady kontroli jakosci robét
Ogodlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST.01.00.

Kontrola jakosci robo6t

Przy odbiorze elementow Slusarskich przed ich wbudowaniem powinny by¢
sprawdzone nastepujgce cechy:

wymiary elementow i ich czesci skladowych,

wymiary gotowego elementu i jego ksztatt,

prawidtowos¢ wykonanych potgczen (przekroje, dtugos¢ i rozmieszczenie
spawow, srub itp.) oraz rozstaw otworéw na sruby, srednice otworéw,
wielkos¢ luzéw miedzy ruchomymi elementami sktadowymi,

dotrzymywanie dopuszczalnych odchytek w wymiarach, katach i ptaszczyznach,
oczyszczenie wyrobu ze rdzy, brudu, zaoliwien i innych zanieczyszczen,
zabezpieczenie wyrobu przed korozja,

zgodnos¢ z dokumentacjg techniczna.

W wypadku elementéw systemowych, dostarczanych na budowe jako gotowy
element do wbudowania — przed zamowieniem, a nastepnie przed
zamontowaniem nalezy sprawdzi¢ wymiary elementu, stan wykonczonych
powierzchni stalowych badz aluminiowych malowanych.




7.0. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogodlne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w ST.01.00.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest:
- balustrada stalowa - kg

8.0. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogodlne zasady odbioru roboét
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w ST.01.00.
8.2. Odbidr elementéw po wbudowaniu i wykoniczeniu

Przy odbiorze elementdw slusarskich wbudowanych powinny by¢ sprawdzone:
prawidtowos¢ osadzenia elementu w konstrukcji budowlane;j,
zgodnos¢ wbudowanego elementu z projektem,
inne, ktorych sprawdzenie komisja odbioru uzna za niezbedne dla
jakosci wykonanych robot.

9.0. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1 Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogdlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w ST.01.00.
9.2 Platnos¢

Ptatnosci bedg dokonywane na podstawie obmiaru robo6t zgodnie z pkt. 7.2 ST.
Zakres robot jest podany w punkcie 1.3.
Cena obejmuje odpowiednio:

roboty przygotowawcze i pomiarowe,

wykonanie lub zakup elementdw,

malowanie,

transport i montaz

10.0. PRZEPISY ZWIAZANE

Warunki techniczne wykonania i odbioru robot

PN-75/M-02046 Srednice otwordw przejsciowych dla $rub i wkretdw.
PN-82/M-82054 Sruby, wkrety i nakretki.

BN-76/6113-22

BN-79/6113-44

PN-71/M-97053 Ochrona przed korozjg. Malowanie konstrukcji stalowych.
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1.0. WSTEP
1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét zwigzanych z malowaniem $cian | sufitéw

1.2. Zakres stosowania

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zleceniu i realizacji robét wedtug punktu 1.1 i
wymienionych w punkcie 1.3 .

1.3. Zakres roboét objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét :
- malowanie $cian wewnetrznych
- malowanie sufitbw wewnetrznych
1.4 Ogdlne wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w ST.01.00.

2.0. MATERIALY

2.1 Ogodlne wymagania dotyczace materiatow

Ogdlne wymagania dotyczgce materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania
podano w ST.01.00.

2.2 Stosowane materiaty
Farby gotowe emulsyjne - akrylowe — przygotowane fabrycznie,
2.3 Wymagania dla materiatéw

Farby powinny odpowiada¢ wymaganiom norm panstwowych i mie¢ swiadectwa
dopuszczajgce do stosowania.

3.0. SPRZET

3.1 Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST.01.00

3.2 Sprzet do wykonywania robot
wiadra, pedzle, watki, szpachle,
drabiny,
rusztowania.

4.0. TRANSPORT

4.1 Ogodlne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST.01.00.
4.2. Transport materiatow

Materiaty mogg by¢ przewozone samochodami skrzyniowymi z plandeka lub
dostawczymi zamknietymi.




5.0. WYKONYWANIE ROBOT

5.1 Ogolne zasady wykonywania robo6t

Ogdlne zasady wykonywania robét podano w OST ,Wymagania ogdine”.

5.2 Malowanie s$cian i sufitow

( nie przewiduje sie gruntowania scian przed malowaniem )
malowanie tynkow wewnetrznych farbg emulsyjng akrylowg zwyktg
dwukrotnie.

5.3 Warunki ogdlne przystapienia do robé6t malarskich

1.

2.

3.

Nie przewiduje sie gruntowania $cian przed malowaniem ( za wyjatkiem
fragmentéw Scian swiezo tynkowanych ).
Roboty malarskie wewnatrz budynku powinny by¢ wykonywane dopiero
po wyschnieciu tynkdéw i miejsc naprawionych.
Wilgotno$¢ powierzchni tynkowych przewidzianych pod malowanie far-
bami akrylowymi powinna by¢ nie wieksza niz 4% masy. Malowanie tyn-
kow o wyzszej wilgotnosci niz podana moze powodowac¢ powstawanie
plam, a nawet niszczenie powtoki malarskiej.
Wewnatrz budynku pierwsze malowanie Scian i sufitdw mozna wykonywaé
po zakonczeniu robot poprzedzajgcych, a w szczegolnosci:
catkowitym ukonczeniu robot instalacyjnych.
Drugie malowanie mozna wykonywac po:
- wykonaniu tzw. biatego montazu,
- po utozeniu posadzek
Tynki przeznaczone do malowania powinny spetnia¢ nastepujace
wymagania techniczne:

-powierzchnia tynkéw powinna by¢ gtadka,

-wszelkie ewentualne uszkodzenia tynkow powinny byc¢

naprawione przed przystgpieniem do malowania przez wype-

tnienie zaprawg uszkodzonych miejsc i zatarcie rowno z

powierzchnig tynku

-Swieze tynki zewnetrzne niedostatecznie skarbonizowane

powinny by¢ przed malowaniem zafluatowane,

- przygotowana pod malowanie powierzchnia tynku powinna by¢

oczyszczona od zanieczyszczen mechanicznych (kurz, sadze,

ttuszcze itp.) i chemicznych (wykwity z podtoza, rdza od zbrojenia

podtynkowego itp.) oraz osypujgcych sie ziarn piasku, a w

przypadku tynkéw uprzednio malowanych takze oczyszczona z

tuszczacej lub pylacej sie starej powtoki malarskiej,

- nie zaleca sie malowania tynkdéw uprzednio malowanych in-
nymi farbami bez usuniecia (zmycia poprzedniej powtoki
malarskiej, z wyjatkiem powtok z farb emulsyjnych); po oczysz-
czeniu tynk nie powinien by¢ rozmiekczony (np. gipsowy).

6.0 .KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Ogodlne zasady kontroli jakosci roboét

Ogodlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST.01.00.




6.2 Kontrola jakosci robot
Kontrola jakosci polega na sprawdzeniu:
podtoza,
materiatow,
warstw gruntujgcych — w celu utatwienia kontroli jest wskazane
stosowanie powtok réznigcych sie barwa.

7.0. OBMIAR ROBOT

7.1 Ogolne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w ST.01.00.

7.2 Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowg jest m*.

8.0 . ODBIOR ROBOT

8.1 Ogodlne zasady odbioru robot
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w ST.01.00.
8.2 Odbidr robét

Badania powtok malarskich nalezy sprawdzi¢ po 7 dniach pod wzgledem:
rownomiernego roztozenia farby,
jednolitego roztozenia farby,
odpornosci na wycieranie,
odpornos$ci na zarysowania,
przyczepnosci do podtoza.

9.0. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1 Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogdlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w ST.01.00.
9.2 Platnosé¢:

Ptatnosci bedg dokonywane na podstawie obmiaru robo6t zgodnie z pkt. 7.2 ST.
Zakres robot jest podany w punkcie 1.3.
Cena obejmuje odpowiednio:

przygotowanie podtoza,

spoinowanie,

szpachlowanie,

fluatowanie tynkéw,

malowanie farbg podktadowa,

malowanie farbg powierzchniowa,

10.0. PRZEPISY ZWIAZANE

Warunki techniczne wykonania i odbioru robot
Swiadectwo ITB 462/83

Swiadectwo ITB 565/85

PN 69/B-10280

ISO 12944
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1.0 WSTEP
1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (ST) sg
wymagania dotyczace montazu i odbioru montazu dzwigu platformowego dla
niepetnosprawnych

1.2 Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetar-
gowy i kontraktowy przy zleceniu i realizacji rob6t wymienionych
w pkt. 1.1

1.3 Zakres robot objetych SST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci
umozliwiajgce i majace na celu dostawe i wykonanie montazu dzwigu platfor -
mowego w obiekcie przetargowym.

1.4 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowied-
nimi normami, przepisami i okresleniami podanymi w ST.01.00.

1.5 Ogdélne wymagania dotyczace roboét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za
zgodnos¢ z dokumentacjg projektowq i poleceniami Inzyniera.
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w ST.01.00.

2.0 MATERIALY
2.1 Ogolne wymagania dotyczace materiatow

Ogdlne wymagania dotyczace materiatow ich pozyskiwania i sktadowania
podano w ST.01.00

2.2 Materialy

Dokumentacja projektowa okresla zamontowanie platformy pionowej hydra-
ulicznej typu E 06 stuzgcej do przewozu osob niepetnosprawnych

Typ podnosnika - Platforma kabinowa E 06

Udzwig 300 kg

Predkos¢ 9 m/min (0,15 m/s)

Wysokos¢ podnoszenia do10m

llos¢ przystankow 3

Wymiary platformy 1000 x 1250 mm

Drzwi na przystankach 900 x 2000 mm wychylne, automatyczne,
przeszklone - szkto hartowane w aluminium
anodyzowanym

llos¢ drzwi szybowych 3

Szyb murowany 1200 x 1400 mm

Kasety wezwan - obok drzwi szybowych
Panel dyspozycji — na Scianie platformy
Sterowanie - mikroprocesorowe




2.3 Wymagania dla materiatow

Urzadzenie nalezy dostarczyc¢ fabrycznie nowe wraz z certyfikatem
i dopuszczeniem polskiego Urzedu Dozoru Technicznego.

3.0 SPRZET
3.1 Ogdélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST.01.00
3.2 Sprzet do wykonania roboét

Montaz nalezy wykonywac wytacznie z uzyciem narzedzi i sprzetu wskaza -
nych do tego celu przez producenta urzadzenia

4.0 TRANSPORT
4.1 Ogdélne wymagania dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w ST.01.00
4.2 Transport materiatow

Materiaty powinny by¢ dostarczane srodkami transportu przystosowanymi do
przewozu wyszczegolnionych materiatbw w postaci zapakowanej fabrycznie
przez producenta urzadzenia.

5.0 WYKONYWANIE ROBOT

5.1 Ogélne zasady wykonywania roboét
Ogodlne zasady wykonywania robét podano w ST.01.00

5.2 Zasady wykonywania roboét

Wykonanie robot obejmuje nastepujace fazy:

- ustawienie rusztowan — tam gdzie to niezbedne, zgodnie z wymogami bhp

- przygotowanie placu sktadowego dla dostarczonych elementow

urzadzenia.

- sprawdzenie prawidtowosci przygotowania ptyty fundamentowej oraz
miejsca montazu dzwigu

- doprowadzenie gabarytu Scian szybu do wymaganych przez producenta dla
tego typu urzadzenia wraz ze zniwelowaniem ewentualnych, niedopusz-
czalnych odchytek od pionu

- rozpakowanie poszczegolnych elementdéw urzgdzenia

- montaz urzgdzenia

- prébny rozruch

- uporzadkowanie miejsca montazu w tym ewentualna naprawa uszkodzen

- dokonanie odbioru przez Urzad Dozoru Technicznego

Uwaga :

Montazu moze dokonywac wytacznie autoryzowana firma — pod nadzorem

osoby uprawnione;.




6.0 KONTROLA JAKOSCI

6.1 Ogodlne zasady kontroli jakosci robé6t

Ogdlne zasady kontroli jako$ci rob6t podano w ST.01.00
6.2 Kontrola jakosci

Przed wbudowaniem urzadzenia, po rozpakowaniu poszczegolnych jego
elementow nalezy poprzez dokfadne ogledziny sprawdzi¢ stan techniczny
powierzchni, pokrycia lakierowane itp.

Przed przystgpieniem do montazy nalezy sprawdzi¢ czy ptyta fundamentowa
oraz sciany szybu odpowiadajg warunkom technicznym okreslonym przez
producenta podnosnika.

Po zakonczonym montazy nalezy sprawdzi¢ dotrzymanie dopuszczalnych
odchytek w wymiarach, katach i ptaszczyznach oraz zgodnos¢ z dokumen-
tacjg techniczno — ruchowa.

7.0 OBMIAR ROBOT

7.1 Ogdblne zasady obmiaru robét

Ogdlne zasady obmiaru robo6t podano w ST.01.00
7.2 Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg robot sg sztuki.

8.0 ODBIOR ROBOT
8.1 Ogdlne zasady odbioru robot

Ogdlne zasady odbioru rob6t podano w ST.01.00
8.2 Odbiér robot

Odbidr robét montazowych powinien by¢ dokonywany zgodnie z wyzej
podanymi wymaganiami (pkt.6).
Przy odbiorze zamontowanego urzadzenia powinny by¢ sprawdzone :
1. prawidtowo$¢ zamocowania elementdw tgcznikowych do konstrukcji szybu
2. zgodno$¢ wbudowanego urzadzenia z projektem, kartg katalogowg DTR
3. inne, ktérych sprawdzenie komisja odbioru uzna za niezbedne dla jakosci
wykonanych robdt,
Podstawg odbioru powinna by¢:
- petna dokumentacja techniczno - robocza dzwigu,
- zaswiadczenie lub protokdt odbioru Urzedu Dozoru Technicznego
- protokoty odbioru montazu
- sporzgdzenie protokotu koncowego zawierajgcego:
wyniki kontroli montazu
wyszczegolnienie usterek i wad
terminy i sposoby usuniecia usterek




9.0 PODSTAWA PLATNOSCI
9.1 Ogodlne zasady podstawy ptatnosci

Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST.01.00

Podstawa ptatnosci

Ptaci sie za ustalong ilos¢ sztuk wg ceny jednostkowe;j.
Cena jednostki obmiarowej ustalana wg warunkéw przetargowych.

Cena obejmuje odpowiednio :
- roboty przygotowawcze i pomiarowe,
- zakup urzadzenia i transport
- montaz i rozruch
- uporzadkowanie miejsca montazu
- dokonanie odbioru przez Urzad Dozoru Technicznego

10.0 PRZEPISY ZWIAZANE

Prawo budowlane na dzieh 1 stycznia 1995r z pdzniejszymi uzupetnieniami.

Roboty bedg wykonywane w sposob bezpieczny, scisle w zgodzie z Pols-
skimi Normami (PN) i przepisami obowigzujgcymi w Polsce.

Specyfikacje Techniczne w réznych miejscach powotujg sie na Normy,
przepisy branzowe, instrukcje. Nalezy je traktowac jako integralng czesc i
nalezy je czytac fgcznie z Rysunkami i Specyfikacjami, jak gdyby tam one
wystepowaty. Uwaza sie, ze Wykonawca jest w petni zaznajomiony z ich
zawartoscig i wymaganiami. Zastosowanie bedg miaty ostatnie wydania
Polskich Norm (datowane nie pozniej niz 30 dni przed datg sktadania ofert)
o ile nie postanowiono inaczej.

Gdziekolwiek wystepujg odwotania do Polskich Norm, dopuszczalne jest
stosowanie odpowiednich norm Unii Europejskiej w zakresie przyjetym
przez polskie prawodawstwo.

Podczas wykonywania rob6t nalezy zachowac przepisy zgodnie z:
Rozporzadzeniem Ministra Budownictwa i Przemystu Materiatow Budow-
lanych z dn. 28 marca 1972 w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy przy

wykonywaniu robot budowlano — montazowych i rozbiérkowych (Dz. U. nr
13 poz. 93).
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