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1.0. Wstep

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikacji technicznej SST sa wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robé6t zwiazanych z wykonaniem instalacji teletechnicznych (okablowania strukturalnego) na
1 pigtrze budynku w Gdansku przy ul.Powstancéw Warszawskich 25 adaptowanego na biura

Miejskiego Osrodka Pomocy Spotecznej.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegétowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych w pkt 1.1.
Zakres robot objetych SST
Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu
wykonanie okablowania struturalnego dla modernizowanych pomieszczen.
Zakres rob6t obejmuje:
a) montaz gniazd n/t 2zRJ45
b) montaz korytek kablowych

¢) montaz okablowania

Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z okre$leniami ujgtymi w odpowiednich normach i

przepisach.

1.3. Ogodlne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacja

projektowa.

2.0. Materiaty

1.1.  Puszki p/t pojedyncze do mechanizméw 45x45

1.2.  Gniazda 2xRJ45 kat.5 - mechanizm 45x45 + ramka pojedyncza

1.3.  Kabel UTP4p kat.5

1.4. Rury winidurowe instalacyjne o $rednicy wg dyspozycji podanych w dokumentacji projektowe;.

1.5. Korytka kablowe o wymiarach wg dyspozycji podanych w dokumentacji projektowe;j.

Odbidér materialéw na budowie:
- dostarczone na miejsce budowy materiaty nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem kompletnosci i zgodnosci z

danymi wytwdrcy




w przypadku stwierdzenia wad lub nasuwajacych si¢ watpliwo$ci mogacych mie¢ wptyw na jako$é

wykonania rob6t, materialy nalezy przed ich wbudowaniem — podda¢ badaniom okreslonym przez

dozér techniczny robdt

Skladowanie materialéw na budowie:

sktadowanie materialéw na budowie powinno odbywac si¢ zgodnie z zaleceniami producentéw, w
warunkach zapobiegajacych zniszczeniu, uszkodzeniu lub pogorszeniu si¢ wlasciwosci technicznych
na skutek wptywu czynnikéw atmosferycznych lub fizykochemicznych, nalezy zachowa¢ wymagania

wynikajace ze specjalnych wiasciwosci materialéw oraz wymagania w zakresie bezpieczenstwa

przeciwpozarowego

3.0. Sprzet

Do wykonania instalacji elektroenergetycznych przewiduje si¢ uzycie nastgpujacego sprzgtu:
- samochdd dostawczy do 0,91

- elektronarzedzia

4.0. Transport

Materiaty na budowg¢ powinny by¢ przewozone odpowiednimi $rodkami transportu, zabezpieczone w
spos6b zapobiegajacy uszkodzeniu oraz zgodnie z przepisami BHP i ruchu drogowego.

5.0. Wykonanie robét

5.1. Wykonawca przedstawi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robét uwzgledniajacy
wszystkie warunki, w jakich beda wykonywane roboty instalacyjne.
5.2. Trasowanie
Trasa instalacji teletechnicznych powinna przebiega¢ bezkolizyjnie z innymi instalacjami i
urzadzeniami.
Powinna by¢ przejrzysta, prosta i dostgpna dla prawidtowej konserwacji.
Wskazane jest, aby przebiegata w liniach poziomych i pionowych.
5.3. Przej$cia przez §ciany i stropy
Przejscia przez $ciany i stropy powinny spetnia¢ nastgpujace wymagania:
- wszystkie przejscia obwodéw instalacji przez $ciany, stropy itp musza by¢ chronione przed
uszkodzeniami
- przejscia te nalezy wykonywa¢ w przepustach rurowych uszczelnionych masa ogniochronna

peczniejaca o odpornosci EI-60

5.12. Préby montazowe

Po zakonczeniu rob6t nalezy przeprowadzi¢ préby montazowe obejmujace badania i pomiary.
Zakres préb montazowych nalezy uzgodni¢ z Inwestorem. Zakres podstawowych préb obejmuje:

- pomiar parametréw transmisyjnych

- préby funkcjonalne




6.0. Kontrola jakosci robot

1. Sprawdzenie i odbiér rob6t powinno by¢ wykonane zgodnie z normami [4], [5], [6] i przepisow [7]
2. Sprawdzeniu i kontroli w czasie wykonywania rob6t oraz po ich zakonczeniu powinno podlegaé:

— zgodno$¢ wykonania rob6t z dokumentacja projektowa
— wladciwe podtaczenie obwodéw

7.0. Obmiar robét

Obmiar rob6t obejmuje cato$¢ instalacji okablowania strukturalnego. Jednostka obmiarowa jest komplet
robot.

8.0. Odbiér robét
Odbioru robét dokonuje zespdt powolany przez Inwestora, z udzialem Inzyniera po catkowitym
zakonczeniu prac i dokonaniu préb i pomiaréw skutecznos$ci dziatania instalacji oraz srodkéw ochrony od
porazen.. Przyjecie rob6t moze nastapi¢ tylko w przypadku pozytywnego wyniku przeprowadzonych préb i
pomiaréw, jak réwniez wykonania prac zgodnie z dokumentacja projektowa i obowiazujacymi normami
oraz przepisami. Wszystkie zmiany techniczne wprowadzone w trakcie budowy zaakceptowane przez

inspektora nadzoru nalezy umiesci¢ w dokumentacji powykonawcze;j.

9.0. Podstawa platnosci

Podstawg ptatnosci stanowi komplet wykonanych robét i pomiaréw po montazowych.




